
中国航天科研机构⒛19年硕士研究生入学考试

信号与系统 试题
(本试题的答案必须全部写在答题纸上,写在试题或草稿纸上无效 )

(本试题共 5页 ,共 9题 ,总分 1s0分 )

注意:

一、填空题 (每空5分 ,共 20分 )

1.设歹(刀)″(刀)的 z变换为F(zⅪ z|>丑),则 /(-刀 )″(-力)的 z变换为     ,收

2.某连续系统的特征方程为s。 +9s3+20s9+炳 +乃
〓0,使系统稳定的乃的取值范围为

3.信号r(r)=召
-zr G。
s(100扌 )叨(r)的频谱F(丿⑾

=

二、判断题 (请给出
“
V” 或tc×”判断。每小题 2分,共 10分 )

1.理想模拟低通滤波器是非因果且物理上不可实现的系统。( )

2.对连续周期信号取样所得离散时间序列也是周期信号。( )  ∷   |

3.《
`)〓

2e-′ -6召
zr    C)0,。 yC)是能量信号。( )

af             ∶

4.r(刀)是输入,y⒄)是输出,M是 常量。 y(刀)=】E/(刀 -θ 是线性、时不变、
t=ˉ△r

非因果信号。( )

⒌ 2J(0钊·5J(⒉
)。
()

三、分析计算题 (每小题 5分,共 5题 ,共 犭分)       ∷
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⒎̄艹舔0甘唰嘤擎△Ⅱ|Ⅱ△
山|画图 (每小趱 0∶芬∷央|,瘢,未趣共|lO夯|∴∷

∷ ∷   ∷Ⅱ∷Ⅱ|∴ |∴
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⒊所示∷西出∷

'(2F艹

0∷的波形:
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⒉Ⅱ已知信号Ftr〉的波形如图
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如囱 。ta,所示系绕:岜知输入/f'≯铀癞谱涵薮如囟
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y(庀)± 0.5· +1,庀≥0;初 始状态不变,当 激励歹(庀)〓 -《斤)时 ,

×θ艹⒐5/∷△1丨艹     ∷∷
初始状∷态不变,∶ 求歹←)〓 0时的零输入晦应‰(l,;

初始状态不变,求歹←)〓 2叨 (θ时的全响应1 ∷∶   ∷

七、分析计算题 (本题共⒛分)       ∷

已知一线性时不变因果系统框图如图5所示。

全 响 应 为

_—9∶亠~△__△
=∴=

试确定:            ∷

(1)系统函数H(s);

(2)画 出零极点分布图,并判断系统的稳定性;

(3)系统的单位冲激响应勿C);  
∷∶

(4)写 出描述系统输入输出关系的徽分方程;

(5)当输入/(r)=纟 "″(r),求系统零状态响应yC)。

八、分析计箅题 (本题共zO分 ) ∷

在图 6所示的系统中,周期信号p(r,是 r个宽度为《亡(r》的周期矩形脉冲串;p【o

的波形如图 7所示;信号r(r)的频谱为F(丿⒆。             ,
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图

〈∷Ⅱ》计笫厨期倌号9tr,∷的频潜凡;
∷        ∷        ∷∷∶∷
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九I∷∷分析计箅题t本熬井Ⅱ∷兮) ∷
已知粜本nR蔹

∷
孛痣捩蕃的结擒如齑i痴宗。    ∷    ∷∶∷∷ |∷ ∷

图申D为单位∷延时,试求其
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器输出
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